
ПРОГРАММНОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДЛЯ УПРАВЛЕНИЯ СИЛОВЫМ ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЕМ. 

Управление силовым преобразователем осуществляется путем передачи команд и получения статусов и 
параметров состояния силового преобразователя. Для управления используется CAN шина и специализированный 
протокол. Для управления группой преобразователей предусмотрена внутренняя адресация. 

Основные команды управления: 

• Установка значения выходного тока  
• Установка значения выходного напряжения  
• Включение/выключение преобразователя 

Для контроля состояния используются параметры: 

• Значение тока  
• Значение напряжения 
• Статус (32х битное слово, где каждый бит индицирует определенные состояния или ошибку (перегрев, 
критическое превышение напряжения или тока на входе и выходе, критическое понижение напряжения или тока на 
входе и выходе, ошибки отдельных блоков (PFC, DCDC, etc.) 

Процесс управления преобразователем: 

• Установить требуемые значения тока и напряжения  
• Установить адрес преобразователя 
• Установить частоту опроса 
• Для запуска преобразователя “START”для остановки “STOP”, для остановки опроса статусов”STOP STATUSES” 
•  
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